
STAZIONI E ANGOLI DI TRASFERIMENTO
Index number and cam transfer angles
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ELEVATO NUMERO DI DIVISIONI MECCANICHE
USANDO UNITA' COMBINATE E' POSSIBILE OTTENERE FINO A 540 DIVISIONI MECCANICHE FISSE; SU RICHIESTA UN 
NUMERO MAGGIORE. SI PREGA DI PRENDERE CONTATTO CON IL DERVIZIO TECNICO AUTOROTOR

HIGH NUMBER OF MECHANICAL INDEXES
Combined index drives allow to get up to 540 mechanical index positions, more if necessary.
Please contact AUTOROTOR technical service.
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Angoli di camma realizzabili con controllo tecnico AUTOROTOR
Feasible cam transfer angles under AUTOROTOR technical supervision

Angoli di camma realizzabili
Feasible cam transfer angles
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